Aide Excel
Courroie

A = Couple (Nm)
B = Vitesse (Tr/min)
C = Puissance (W)
D = Vitesse petite poulie (tr/min)
E = Vitesse grande poulie (tr/min)
F = Vitesse poulie (tr/min)
G = Diamètre primitif (mm)
H = Diamètre grande poulie (mm)
I = Diamètre petite poulie (mm)
J = Entraxe (mm)
K = Longueur de référence de la courroie (mm)

Formule
Puissance = ma= (b/60)*(PI)*a
Couple = mb= a/(Pi*b/60)
Vitesse = mc= 60*(c/a)/pi
Rapport Transmission  = md = d / e
Vitesse Linéaire = me = (f*g*Pi)/60*1000
Entraxe Moyen = mf = (3*d+e) /2
Longueur Primitive = mg = (2*j)
			   Mh = mg+1,57*(h+d)
			   Mi = (h-i)^2
			   Mj = 4*j
			   Mk = mi/mj
		         Ml = mk+mh
Entraxe Réel = mm = 1,57*(h+i)
		   Mn = k-mm
               Mo = (h-i)/mn
               Mp = h-i
               Mq = mp*mo
               Mr = (mn-mg)/2









Chaîne
L = Diamètre primitif pignon (mm)
M = Vitesse de rotation pignon (tr/min)
N = Vitesse de la chaîne (m/s)
O = Nombre de dents du pignon d’entrainement
P = Nombre de dents du pignon entrainé
Q = Vitesse de rotation du pignon entrainé (tr/min)
R = Rapport d’engrenage
S = Longueur d’empilement (mm)
T = Pas (mm)
U = Charge d’empilement (kg)
V = Couple pignon d’entrainement (Nm)
W = Diamètre pignon (mm)
X = Vitesse d’entrainement (Tr/min)

Formule

Vitesse chaine = na = (l*m)/1909
Vitesse Rotation pignon = nb = (n*19*100)/l
Rapport Engrenage = nc = o/p
Vitesse Entainement = nd = q*r
Vitesse Sortie = ne = x/r
Charge verticale rouleaux = nf = s/t
                            Ng = nf/u
Force Linéaire = nh = w/2
                 Ni = v/nh





























Convoyage

Y = Capacité de charge (t/h)
Z = Masse volumique du produit (kg/m3)
Da = Nombre de tour en fonction du temps (tr/min)
Db = Diamètre du tambour du convoyeur (mm)
Dc = Entraxe (m)
Dd = Diamètre D1 (mm)
De = Diamètre D2 (mm)
Df = Force utile (N)
Dg = Rendement de la machine
Dh = Vitesse de la bande (m/s)
Di = Rayon extérieur du cylindre (mm)
Dj = Rayon interieur du cylindre tambour (mm)
Dk = Coefficient de Poisson de la matière
Dl = Module de Young de la matière (Mpa)
Dm = Vitesse de rotation du tambour (rd/s)
Dn = Masse du tambour (kg/m3)
Do = Rayon du tambour (mm)
Dp = Masse de la charge appliqué sur le tambour (kg)
Dq = Accélération (s²)
Dr = Coefficient statique de friction
Ds = Coefficient de frottement
Dt = Coefficient dynamique de friction
Du = Force horizontale de démarrage (N)
Dv = Rayon tambour (m)
Dw = Force horizontale en accélération (N) 
Dx = Force horizontale en fonctionnement (N)
Dy = Couple de démarrage (Nm)
Dz = Couple en accélération (Nm)
Ea = Couple en fonctionnement (Nm)
Eb = Masse totale (kg)
Ec = Inclinaison (°)
Ed = Vitesse (m/s)
Ee = Rendement engrenages
Ef = Rendement roues-chaîne
Eg = Rendement bande-tambour
Eh = Coefficient d’inclinaison
Ei = coefficient de correction
Ej = Vitesse linéaire (m/s)
Ek = Débit massique (t/h)
El = Masse volumique (t/m3)
Em = Force utile (N)


Formule
Débit volumétrique = nj = y/z
                     Nk = y/nj
Vitesse convoyeur = nl = pi*da/30
                    Nm = nl*(db/2)/1000
Longueur bande convoyeur = nn = (2*dc)+(pi/2)
                           No = nn*(dd+de)
                           Np = (de-dd)/(4*dc)
                           Nq = no+np
Puissance moteur = nr = (nf*dh*dg)/1000
Déplacement en fonction du rayon tambour = ns = dl*10
 							  Nt = ns^5
							  Nu =(3+dk)*(1-dk)
						        Nv = (dn*dm)^2*(dj)^2*do
							  Nw = nv / (8*dl)
							  Nx = (di/dj)^2
							  Ny = nx+1
							  Nz = (1+dk)/(3+dk)
							  Oa = 1-nz
							  Ob = oa*(do/dj)^2
							  Oc = (1+dh)/(1-dh)
							  Od = oc*(di/do)^2
							  Oe = ob+od
							  Of = oe+nw
Force horizontale démarrage = og = (dp*200)
			  Oh = og/100
			  Oi = oh*(dq+9,81*dr)
Force horizontale accélération = oj = (dp*200)
					    ok =oj/100
					    ol = dp*(dq+9,81*ds)
Force de fonctionnement = om = (dp*200)
					    on =om/100
					    oo = dp*(dq+9,81*dt)
Couple de démarrage = op = dv *du
Couple en accélération = oq = dv*dw
Couple en fonctionnement = or = dv*dx
Puissance moteur démarrage = os = (dy*dm)/dg
Puissance moteur en accélération = ot = (dz*dm)/dg
Puissance moteur en fonctionnement = ou = (ea*dm)/dg
Force utile = ov = (eb*9,81)
              Ow = COS (ec)
              Ox = SIN (ec)
		  Oy = ov*(dt*ow+ox)
Puissance utile = oz = ef*ee*eg
			Pa = em*ed
			Pb = pa*oz
[bookmark: _GoBack]Débit Volume = pc = ek / ej*eh*ei*el)



